
МГДУ 

Магнитогерконовые дистанционные указатели положения 
 

Указатели предназначены для определения 
положения в пространстве подвижных 
органов различных объектов находящихся в 
тяжелых условиях эксплуатации (под воз-
действием давления и температуры, в 
частности положений запорных органов 
трубопроводной арматуры), конечных и 
промежуточных положений подвижных 
частей механизмов при выполнении различ-
ных технологических процессов в угольной, 
машиностроительной, нефтехимической, 
газовой и других промышленностях. 

Указатели делятся на магнитогерконовые 
дистанционные указатели линейных 
положений (МГДУ ЛП), магнитогерконовые 
дистанционные указатели угловых 
положений (МГДУ УП), магнитогерконовые 
дистанционные указатели конечных 
положений (МГДУ КП). 

Конструктивно МГДУ ЛП и МГДУ УП состоят 
из первичного преобразователя (ПП), 
вторичного прибора (ВП) и 
герметичной капсулы с магнитом. Капсула с 
магнитом монтируется Потребителем на 
подвижном органе объекта, перемещаясь 
внутри герметичной оболочки ПП МГДУ 
воздействует магнитным полем на 

чувствительные элементы (герконы) в контрольных точках рабочего диапазона и 
вызывает замыкание контактов. Потребитель имеет возможность 
самостоятельно настраивать контрольные точки в пределах рабочего диапазона, 
количество которых зависит от типа ПП МГДУ. При необходимости ПП МГДУ ЛП и 
ПП МГДУ УП могут использоваться и без ВП, а также ПП МГДУ ЛП может 
комплектоваться сменной насадкой для связи с объектом контроля. Указатели 
МГДУ КП конструктивно подразделяются на модели 01,02,03,04. 

Указатели моделей 01 и 02 состоят из двух блоков: блок-датчика и блок-магнита, 
расположенных в разных корпусах, переключение контактов геркона блока 
датчика происходить от перемещения блока магнита относительно блока 
датчика. Указатели моделей 03 и 04 моноблочны и срабатывают при приближе-
нии металлических конструкций из магнитопроводящих материалов (модель 03) 
или при входе в технологический паз пластины толщиной 2-2,5, мм (модель 04). 



Технические характеристики 
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Примеры записи при заказе: 
1. Магнитогерконовый дистанционный указатель линейных положений с 
диапазоном контроля 0-50мм, тремя настраиваемыми зонами контроля, 
давлением среды в герметичной оболочке указателя до 16 МПа, с присоедини-
тельным фланцем исполнения 4, с подсоединением кабеля через разъем, 
вторичным прибором с переменным напряжением питания 220В, релейным 
выходом и световой индикацией крайних и промежуточного положений 
подвижного органа: 

 
  

2.Магнитогерконовый дистанционный указатель линейных положений с 
диапазоном контроля 0-50мм, тремя настраиваемыми зонами контроля, с 
герметичной оболочкой не находящейся под воздействием давления среды, с 
присоединительными лапками, с подсоединением кабеля через разъем, сменной 
насадкой с длиной хода 50 мм и наконечником со сферической измерительной 
поверхностью: 
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3. Магнитогерконовый дистанционный указатель угловых положений с 
диапазоном контроля от 0 до 3600, тремя настраиваемыми зонами контроля, 
давлением среды в герметичной оболочке указателя до 20 МПа, с методом 
крепления по конструкторской документации Потребителя, 
штуцером кабельного ввода для открытой прокладки кабеля: 

 
  

4. Магнитогерконовый дистанционный указатель конечных положений модели 
02, штуцером кабельного ввода под бронированный кабель: 

 
  

1 – наименование прибора; 
2 – тип подвижного органа пп мгду лп, пп мгду уп, диапазона контроля и 
количество настраиваемых потребителем зон контроля, модель мгду кп :  
ЛП(0-50)/3 – линейных положений с диапазоном контроля от 0 до 50 мм с тремя 
настраиваемыми зонами контроля (три чувствительных элемента используются 
для определения положения подвижного органа объекта ); 
ЛП(0-50)/2х2 – линейных положений с диапазоном контроля от 0 до 50 мм с 
двумя настраиваемыми зонами контроля (две пары чувствительных элементов с 
расстоянием между центрами герконов в паре 5мм используются для 
определения положения и направления перемещения подвижного органа 
объекта ); 
УП(0-360)/3 – угловых положений с диапазоном контроля от 0 до 3600 с тремя 
настраиваемыми зонами контроля (три чувствительных элемента 
устанавливаются в требуемых местах двух секторов длиной 1700 каждый и 
используются для определения положения подвижного органа объекта ); 
УП(0-360)/2х2- угловых положений с диапазоном контроля от 0 до 3600 с двумя 
настраиваемыми зонами контроля (две пары чувствительных элементов с 
расстоянием между центрами герконов в паре 5мм используются для 
определения положения и направления вращения подвижного органа объекта, 
устанавливаются в требуемых местах двух секторов длиной 1700 каждый ); 
КП01 – конечных положений модели 01; 
КП02 – конечных положений модели 02; 
КП03 – конечных положений модели 03; 
КП04 – конечных положений модели 04. 
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3 – рабочее давление внутри герметичной оболочки пп мгду: 
P(0) – герметичная оболочка ПП МГДУ не находится под воздействием давления; 
P(6,3) – max рабочее давление 6,3 МПа; 
P(10) – max рабочее давление 10 МПа; 
P(16) – max рабочее давление 16 МПа; 
P(20) – max рабочее давление 20 МПа; 
4 – способ крепления пп мгду на объекте: 
Ф1 – фланцем исполнения 1; 
Ф2 – фланцем исполнения 2; 
Ф3 – фланцем исполнения 3; 
Ф4 – фланцем исполнения 4; 
Л – через крепежные лапки; 
ЧП – метод крепления определяется конструкторской документацией 
Потребителя. 
5 -тип штуцера кабельного ввода 
К- под кабель для открытой прокладки; 
Т-G1/2 под прокладку кабеля в трубе с резьбой G1/2^ 
Т-G3/4 под прокладку кабеля в трубе с резьбой G3/4^ 
Б- под бронированный кабель; 
Р – разъем; 
6 – тип сменной насадки для связи мгду лп с объектом контроля (при 
необходимости): 
Н(50)/С – насадка с длиной хода 50 мм и наконечником со сферической 
7 – тип вп мгду ( при необходимости): 
ВП(24)/3 – вторичный прибор с релейным выходом, световой индикацией 
крайних и промежуточного положений подвижного органа, постоянным 
напряжением питания 24В; 
ВП(24)/2х2 – вторичный прибор с релейным выходом, световой индикацией 
крайних положений и направления перемещения подвижного органа, 
постоянным напряжением питания 24В; 
ВП(220)/3 – вторичный прибор с релейным выходом, световой индикацией 
крайних и промежуточного положений подвижного органа, переменным 
напряжением питания 220В; 
ВП(220)/2х2 – вторичный прибор с релейным выходом, световой индикацией 
край-них положений и направления перемещения подвижного органа, 
переменным напряжением питания 220В; 
измерительной поверхностью; 
8 -обозначение технических условий ту 4218-155-12150638-2012. 
 


